MAS
a,b,c
Sr

Sa,Sh,Sc
Ra,Rb,Rc
[p(0)]
[p(6)~1]
Vs anc(V)
Isanc(A)
V' ane(V)
Iranc(A)
d.g
B(rad)
ls aq(A)
o,
f (Hz)
851 (rad)
O (rad)
Rs(2)
R, (Q)
Ls(H)
L(H)

o

wg, w,.(rad/sec)

Q (tr/min)

Cem(N.m)
Cr(N.m)
P

Q. (tr/min)

J(Kg.m?)

w(rad/sec)

Mg (H)

Symboles et Notations

Machines Asynchrone

Indice correspondent aux trois phases
Indice du stator et du rotor

Les trois enroulements statoriques

Les trois enroulements rotoriques

Matrice de Park

Matrice inverse de Park

Tension statorique phase a,b,c

Courant statorique phase a,b,c

Tension rotorique phase a,b,c

Courant rortorique phase a,b,c

Axes de référentiel de Park

Angle entre le stator et le rotor

Courant statorique sur I’axe d ou q

Axes correspondant au réferentiel lié au stator
Fréquence de réseau

Angle électrique entre I’axe « d » et le stator
Angle électrique entre le rotor et I’axe « d »
Résistance statorique par phase

Résistance rotorique par phase

Inductance propre statorique par phase
Inductance propre rotorique par phase
Coefficient de dispersion

Pulsation statorique et rotorique

Vitesse de rotation mécanique

Couple électromagnétique

Couple résistant

Nombre de pbles

La vitesse de synchronisme

Moment d’inertie des parties tournantes

Vitesse de rotation électrique

Maximum de I’inductance mutuelle entre une phase de stator et une



Symboles et Notations

Visdg(V)
Isdq(A)
D5, D, (Wh)
Dsq(Wh)
Drqq (Wh)
Dsanc(Wh)
P rabc(WD)
T, (sec)
T,-(sec)
Ms(H)
M(H)
g
[Al
[B]
[U]
[X]

phase de rotor

Tension statorique sur ’axe d ou q

Courant statorique sur ’axe d ou q

Le flux statorique et le flux rotorique

Flux statorique sur I’axe d ou q

Flux rotorique sur ’axe d ou q

Flux statorique phase a,b,c

Flux rotorique phase a,b,c

Constant de temps statorique

Constant de temps rotorique

Inductance mutuelle entre deux phases statoriques
Inductance mutuelle entre deux phases rotoriques
Glissement

Matrice fondamentale qui caracterise le systeme
Matrice d’entrée

Vecteur de commande

Vecteur d’état



