
 انًهخص:

انهذف ين هزه الاطشوزت هى دساست انسهىك انذَنايُكٍ نخىسبُناث انشَاذ انخٍ حسخنذ عهً ياكنت لا حضاينُت ثنائُت  

بُنًا انذواس َشحبظ يع هزا الاخُش عبش حخانٍ ’ َشحبظ اندضء انثابج ين هزا اندهاص يباششة عهً انشبكت’ انخغزَت يخصهت بانشبكت

انعاكس(.’انًششر’ )انًقىو  

’ انخسكى فٍ انقذسة انفعانت و غُش انفعانت ين حىسبُناث انشَاذ َخسقق ين خلال حعذَم قُى انت انذواس. فٍ انًشزهت الاونً

سخخشاج انطاقت انقصىي.و حطشقنا اَضا انً لاMPPT    نًارج ين اخضاء يخخهفت ين حىسبُناث انشَاذ. َخى حطبُق حقنُت نقذو

 (.PI) بخطبُق انخسكى انخقهُذٌ’ ى انًسخقم فٍ الاسخطعاث انكهشبائُتبذا انخسكحىفُش ي

 و انًىضىع الاخُش انًعانح فٍ هزه انشسانت َخص يشاقبت و حسُُش انطاقت انشدَت فٍ زقم حىسبُناث انشَاذ.

 

Résumé  

L’objectif de ce mémoire concerne la supervision et la gestion de la puissance réactive dans 

une ferme éolienne. Pour se faire l’étude de comportement dynamique de l’aerogénérateur à base de 

la machine asynchrone double alimentation connectée au réseau . le stator de la machine est  relié 

directement au réseau, par contre son rotor est connecté à ce dernier via une cascade (Redresseur, 

Filtre, Onduleur). 

Le contrôle indépendant  des puissances active et réactive de l’éolienne est réalisé par le 

réglage des grandeurs rotorique de la MADA. Pour profiter la puissance disponible dans le vent, la 

technique d’extraction du maximum de puissance (MPPT) est appliqué . 

Plusieurs algorithmes de supervision de puissance ont été présentés dout on a adopté celui qui 

utilise des régulateurs classiques (PI) pour régler les puissances actives et réactive de la ferme et les 

asservir à leurs références imposées par le gestionnaire réseau. 

Mots clés : la compensation ,ferme éolienne, l’énergie réactive , machine asynchrone a 

double alimentation(MADA) ,génératrice , les convertisseurs statiques ,le réseau.  

Abstruct : 

The main of this work is the supervisory conrol of wind ferm and compensation of the 

reactivr power , for do it , the sudy of the grid connected doubly fed indiction generator (DFIG) 

behavior. The stator of the machine is directly connected to the network, while the rotor is 

connected to it via a cascade was indisponsible (Rectifier, Filtre, Inverter). 

The independant Contrôle of active and reactive power is ensured through(DFIG). 

The maximum power point tracking (MPPT) algorithme implemented to extract the 

maximum powet disponible into the wind. 

The final topic is dedicated to the active and reactive powers supervision in a wind farm.     


