Liste des acronymes

v,,. Evolution temporelle de la vitesse du vent .

A : la valeur moyenne de la vitesse du vent .

an : amplitude de I’harmonique de I’ordre n.

w,,: pulsation de I’harmonique de I’ordre n .

i: le rang du dernier harmonique retenu dans le calcul du profil du vent.
P, :la puissance éolienne.

S : Surface balayée par le rotor de I'éolienne.

R : rayon de la pale.

B : Angle de calage des pales d'une €olienne.

B : Vitesse d’orientation de la pale.

V: vitesse du vent.

Q.- Vitesse angulaire de la turbine.

Cger: Couple aérodynamique de 1’éolienne.
J+- inertie de la turbine.

Cg4 - Couple resistant (issu du multiplicateur).

Jpate: Inertie de la pale.

db : Coefficient de frottement de la pale par rapport a 1’air.
Kb : Elasticité de I’arbre

Jh : Inertie de I’arbre

Kh : Elasticité de I’arbre

Dh : Coefficient de frottement de I’arbre par rapport au multiplicateur
G : Gain du multiplicateur.

T,: Force de poussée appliquée a la pale.

dg : Coefficient de frottement de la génératrice.

Cg4 : Couple entrainant de la génératrice.

p : Masse volumique de I’air en température ambiante.

S : Surface circulaire balayée par la turbine.

A: Ratio de vitesse.

Aopt - Ratio de vitesse optimal.

Jpate - Inertie de la turbine.
Cinec :Couple mécanique total appliqué au rotor de 1’éolienne.
Cem - Couple électromagnétique.

C,is: Couple des frottements visqueux.
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P,;o: Puissance ¢lectrique générée par 1’ eolienne.
f : Coefficient des frottements visqueux

J : Inertie totale sur I’arbre.

P,om : Puissance nominale de I’"€olienne.

MPPT: Maximum Power Point tracking.

P, : Puissance mécanique fournie par I’arbre
Cem_res - Couple électromagnétique de reférence.

Quur rep: Vitesse angulaire de référence de la turbine.

Q.5 - Vitesse mécanique de référence de la génératrice.
C,: Coefficient de puissance de I'éolienne.

Coefficient de puissance de la turbine.

Cpmax. Coefficient de puissance correspondant a I’extraction maximale de puissance.
P, : Régulateur pour I’asservissement de la vitesse mécanique.

MADA : Machine asynchrone a double alimentation.

MAS : Machine asynchrone.

CCR : convertisseur coté reseau.

CCM : convertisseur coté machine.

IGBT : transistor commandables a I’ouverture et a la fermeture.

Ps : Puissance active statorique.

Pr: Puissance active rotorique.

Pm : Puissance mécanique.

C,: le couple résistant.

MLI : Modulation de largeur d’impulsions.

as, bs cs:phases du stator .

ar, br cr:phases du rotor.

Vea» Vsp, Vic :les tensions simples triphasées au stator.

isqr Lspy Lsqc -1€S COUrants statoriques.

Gsar Psp, Gse Les flux propres au stator.
Vyar Vop, Vi :l€S tensions simples triphasées au rotor.

lrar lrps lrac -1€S COUrants rotoriques.

brar Orps Orc LeS Flux propres au rotor
R, :la résistance des enroulements statprique.

R, : laresistance des enroulements rotorique.
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L, : L’inductance propre d’une phase statorique.

M; : L’inductance mutuelle entre deux phases statoriques.

L, : L’inductance propre d’une phase rotorique.

M, : L’inductance mutuelle entre deux phases rotoriques.

M, : L’inductance mutuelle entre une phase statorique et une phase rotorique.

p(6,) :la transformation de Park.
0, :I’angle de transformation de Park des grandeurs statoriques.

0, :I’angle de transformation de Park des grandeurs rotorique.

d,q :axes correspondant au référentiel lié au repére de Park (direct, quadrature).
Laqo - Courants dans le repere de Park.

Vagqo ‘tensions dans le repere de Park.

V4 : Composante directe du flux au rotor dans le repere de Park

V- - Composante quadrature du flux au rotor dans le repére de Park

Vs - Composante directe de la tension au stator dans le repere de Park.

Vs - Composante quadrature de la tension au stator dans le repere de Park.

i4- - Composante directe du courant au rotor dans le repere de Park.

qr - Composante en quadrature du courant au rotor dans le repere de Park

[
iz - Composante directe du courant au stator dans le repere de Park.

i4s - Composante en quadrature du courant au stator dans le repere de Park.
$aqo -flux dans le repere de Park.

dq4s : Composante directe du flux au stator dans le repére de Park.

d4s - Composante en quadrature de la tension au stator dans le repére de Park
¢4 - Composante directe du flux au rotor dans le repere de Park.

¢4 - Composante en quadrature du flux au rotor dans le repere de Park
o: vitesse de rotation.

g :Glissement du rotor par rapport au stator de la machine.

P : Nombre de paires de péles.

w, : Pulsation des grandeurs électriques statorigues.

w, . Pulsation des grandeurs électriques rotoriques.

0, : Angle électrique relatif aux grandeurs électriques statoriques

0, - Angle électrique relatif aux grandeurs électriques rotoriques
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P : puissance active.

Q :puissance réactive.

K, : gain proportionnel du régulateur P1 (proportionnel - integral).

K; : gain intégral du régulateur PI (proportionnel - intégral).

In—mac - Courant fourni par la machine et modulé par le convertisseur coté rotor.

Imh—res - Courant modulé par le convertisseur coté réseau.
U : La tension du bus continu.
C : Capacité totale du condensateur.

Rq,: la résistance du filtre.
L : I’inductance du filtre.

Vpq : Composante directe de la tension aux bornes de I’inductance du filtre dans le repére de

Park.

Vpq - Composante quadrature de la tension aux bornes de I’inductance du filtre dans le repére de
Park.

irq : Composante directe du courant circulant dans le filtre dans le repére de Park.

itq- Composante quadratique du courant circulant dans le filtre dans le repere de Park.

I;;4 : Composante directe du courant total envoye au réseau

Ist, Composante quadratique du courant total envoyé au réseau

Vma - Composante directe de la tension modulée coté réseau dans le repere de Park.

Ving- Composante en quadrature de la tension modulée coté réseau dans le repére de Park.
V.ma : Composante directe de la tension modulée coté rotor dans le repére de Park.
Vrmq:Composante en quadrature de la tension modulée coté rotor dans le repére de Park.
Vimd-reg - COmposante directe de la tension de réglage du convertisseur cote réseau.
Ving-reg: COMposante en quadrature de la tension de réglage du convertisseur cote réseau.
Vra—reg - Composante directe de la tension de réglage du convertisseur cote rotor.

Vrd-reg - COmposante en quadrature de la tension de réglage du convertisseur coté rotor.
Vsq - Composante directe de la tension du réseau.

Vsq :Composante en quadrature de la tension du réseau.

P, : Puissance active envoyée par le filtre au réseau.

Q; :Puissance reactive envoyeée par le filtre au réseau.
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P._,.r : Puissance active de référence.

Q¢ res -Puissance réactive de reférence.

S : L’opérateur de Laplace.
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