Résume : L’évolution des technologies conduit a utiliser des machines nécessitant
des vitesses de rotation précises et variables pour I'entrainement a vitesse. L'avantage
principal des machines a courant continu réside dans leur adaptation simple aux
moyens permettant de régler ou de faire varier leur vitesse, leur couple et leur sens de
rotation ainsi que leur raccordement direct a une source d'énergie (batteries
d'accumulateur, piles, etc.). Malgré leur principal probleme qui se pose au niveau de
la liaison entre les balais, ou « charbons » et le collecteur rotatif, le moteur a courant
continu continue d’exister a travers de nombreuses applications. Dans ce travail, on
présente plusieurs 1’étude du moteur a courant continu, puis la technique de la
variation de vitesse associé a un hacheur a quatre quadrants, et enfin la simulation de
notre modeéle sur logiciel de simulation « Proteus » « LabVIEW» et réalisation d’un
circuit de commande avec la carte Arduino.

Mots clés : Machine a courant continu, les convertisseurs statiques, la technique
MLI, Arduino, LabVIEW.

Abstract: The evolution of technologies leads to the use of machines requiring precise
and variable speeds for variable speed drive. The main advantage of dc machines lies in
their simple adaptation to the means for adjusting or varying their speed, torque and
direction of rotation as well as their direct connection to a source of energy (batteries,
Batteries, etc.). In spite of their main problem in the connection between the brushes or
"charcoals" and the rotary collector, the DC motor continues to exist through many
applications. In this work, we present several studies of the DC motor, then the
technique of speed variation associated with a four-quadrant chopper, and finally the
simulation of our model on simulation software «Proteus» «LabVIEW» and Realization
of a control circuit with the Arduino board.

Keywords: DC machine, static converters, PWM technique, Arduino, LabVIEW.
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