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 ملخص :

نٝنت الاحصايُٛت بدٌٔ اسخؼًال أجٓصة  ػٍ حٕجّٛ انخدفق احجاِ انُظاوْٕ انخحكى فٙ  ،انٓدف انسئٛسٙ يٍ ْرا انؼًم

 ػصو اندٔزاٌ( انسسػت، اسخشؼازالاسخشؼاز انًٛكاَٛكٛت)اسخشؼاز 

حٕفس إيكاَٛت ححقٛق أداء ػانٙ انجٕدة فٙ انُظاو الاَخقانٙ أٔ انثابج إٌ ذنك ٚؼخًد  الاحصايُٛتنٝنت احجاْٙ انُظاو فٙ انخحكى 

ٔيٍ جٓت  .ٔفقا نهخغٛساث فٙ دزجت انحسازةيٍ جٓت فٙ حقدٚس انخدفق فٙ اٜنت ٔ احجاّْ انًخأثس بٕاسطت حغٛساث ػٕايم انًقأيت 

 .حقدٚس سسػت اندٔزاٌ نهقضاء ػهٗ سهبٛاث أجٓصة الاسخشؼاز انًٛكاَٛكٛتأخسٖ فٙ 

ٔ ٚخًثم ذنك فٙ حصًٛى يساقب نهخدفق فٙ اندٔاز  ,انفكسة انسئٛسٛت فٙ ْرا انًٕضٕع ْٕ انحفاظ ػهٗ اٞداء انؼانٙ نهًساقبت

انسسػت ٔ انخحكى بٓا بدٌٔ اسخؼًال  حهك ٔححقٛق انسٛطسة فٙ سػت.أثُاء حشغٛم ٔحدة انخحكى فٙ انسيغ انخٕافق فٙ ػٕايم انًقأيت 

ُُا ْرا انًساقب يٍ إشانت انكابم يٍ أجٓصة  ,ٚد يٍ انًصاٚا انًفٛدة ٔ انسائؼتانر٘ نّ انؼدأجٓصة الاسخشؼاز انًٛكاَٛكٛت ٔ  ٔ ًٚك ِّ

 .انًٕثٕقٛت ٔ حجؼم يٍ انؼخاد أقم حؼقٛدا ٔأقم حكهفتْٔرِ انفكسة حقدو نُا انصٚادة فٙ  الاسخشؼاز، ٔ ٕٚفس نُا انحد يٍ انضٕضاء،

فٙ انخحكى  ,يساقب ,الاسخشؼاز انًٛكاَٛكٙ شاجٓ بدٌٔانخحكى  ,احجاْٙ انُظاوفٙ انخحكى  ,الاحصايُٛت ٜنتا : كهًاث يفخاحٛت

 حٕجّٛ انخدفق ,احجاْٙ انُظاو

Résumé : 

L’objectif principal de ce travail c’est présente la commande par flux orienté d’une machine 

asynchrone (MAS) sans capteur  mécanique (capteur de vitesse, capteur de couple de charge). 

La commande vectorielle de la machine asynchrone offre la possibilité d’atteindre de hautes 

performances en régime transitoire ou statique. Cela dépend d’une part, de l’estimation de la valeur 

du flux dans la machine et de son orientation influencée par les variations des paramètres résistifs 

en fonction des variations de la température, et d’autre part de l’estimation de la vitesse de rotation 

afin d’éliminer les inconvénients du capteur mécanique 

L’idée principale de ce sujet est préserver les hautes performances de la commande. Il s’agit de 

concevoir un observateur de flux rotorique avec l’adaptation des paramètres résistifs au cours du 

fonctionnement du variateur de vitesse. Et de réaliser une commande sans capteur mécanique de 

vitesse qui présente beaucoup d’avantages. Elle éliminerait le câble du capteur, prévoit une 

diminution de bruit, présente une augmentation de fiabilité et rend le matériel moins complexe et 

moins coûteux. 
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