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Résumé :

L’objectif principal de ce travail c’est présente la commande par flux orienté d’une machine

asynchrone (MAS) sans capteur meécanique (capteur de vitesse, capteur de couple de charge).

La commande vectorielle de la machine asynchrone offre la possibilité d’atteindre de hautes
performances en régime transitoire ou statique. Cela dépend d’une part, de I’estimation de la valeur
du flux dans la machine et de son orientation influencée par les variations des parametres résistifs
en fonction des variations de la température, et d’autre part de I’estimation de la vitesse de rotation

afin d’éliminer les inconvénients du capteur mécanique

L’idée principale de ce sujet est préserver les hautes performances de la commande. 1l s’agit de
concevoir un observateur de flux rotorique avec I’adaptation des parametres résistifs au cours du
fonctionnement du variateur de vitesse. Et de réaliser une commande sans capteur mécanique de
vitesse qui présente beaucoup d’avantages. Elle éliminerait le cable du capteur, prévoit une
diminution de bruit, présente une augmentation de fiabilité et rend le matériel moins complexe et

moins codteux.

Mots-clés : Machine asynchrone, commande sans capteur, observateur, commande vectorielle,

Orientation du flux
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