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Résumé

Ce mémoire a pour objectif 1’étude et contréle intelligente de 1’aérogénérateur a base de la
génératrice synchrone a aimant permanant connectée au réseau et sa commande vectorielle a travers
un redresseur (MLI). Aprés avoir un état de I’art sur les systémes éoliens. La modélisation des
différentes parties constitutives de 1’aérogénérateur est présentée. Pour maximiser la puissance
captée, la technique d’extraction du maximum de puissance (MPPT) est appliquée. Le contrdle de la
vitesse de la turbine est assuré dans la premiére étape par une commande vectorielle avec des
régulateurs classiques (PI).Le contrdle intelligent est assuré par deux types de contrdleurs flous a
savoir le Pl incrémental et le Pl adaptatif. Les résultats de simulation avec Matlab Simulink sont
tres encourageants et montrent de meilleures performances dynamiques avec le contréle flou. Ceci

est confirmé par les allures de vitesse et les tests de robustesse.
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Eolien; GSAP; commande vectorielle; MPPT ; Commande floue; (PI) flou.



