Résume :
Le travail présenté dans ce mémoire port sur la commande de la machine
synchrone a aimants permanents alimentée par un convertisseur multi niveaux

de structure NPC

On a etudie la technique de la commande vectorielle appliquée a la MSAP

pour assurer un découplage enter les axes d et g par un régulateur Pl

Finalement on a étudiée une commande avancée dite la commande par

modeéle interne « IMC »

Mots clés : Machine synchrone a aimants permanents (MSAP) ,commande

vectorielle ,commande par modele interne.
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